          დანართი 7	
მოთხოვნები რადიოკავშირის, მმრლ-ის მიმღებ-მოპასუხის და U-საჰაერო სივრცეში ელექტრონული შესამჩნეობის მიმართ
1. ADS-L შეტყობინებების გენერირების ფუნქცია
ა) ამ AMC-ში დეტალურად განსაზღვრულია ის პარამეტრები, რომელთა გადაცემა სავალდებულოა და რომელთა  
ბ) ყველა პარამეტრი მიიღება ადგილმდებარეობის განსაზღვრის წყაროდან ან სისტემის კონფიგურაციიდან. თითოეულ ADS-L შეტყობინებაში მითითებული უნდა იყოს გადაცემული პარამეტრის წყაროს უნიკალური აღმნიშვნელი.
2. გადასაცემი პარამეტრები
	მონაცემთა ტიპი
	პარამეტრი
	მოითხოვება/
ოფციონალური
	შენიშვნა
	წყარო

	სხ-ის კოდი
	უნიკალური იდენტიფიკატორი/კოდი

	მოითხოვება
	მისათითებელია თითოეულ შეტყობინებაში
	კონფიგურაცია

	
	კოდის ტიპი
	მოითხოვება
	იხ. ცხრილი ქვემოთ
	კონფიგურაცია

	დრო
	დროის აღმნიშვნელი
	მოითხოვება
	
	პოზიციის წყარო

	სხ-ის იდენტიფიცირება
	სხ-ის კატეგორია
	მოითხოვება
	იხ. ცხრილი ქვემოთ
	კონფიგურაცია

	ავარიული ვითარების სტატუსი
	ავარიული ვითარების სტატუსი
	ოფციონალური
	იხ. ცხრილი ქვემოთ
	სხ-ის მეთაური

	ადგილმდებარეობა
	განედი

	მოითხოვება
	WGS-84-ის მიხედვით
	პოზიციის წყარო

	
	გრძედი
	მოითხოვება
	WGS-84-ის მიხედვით
	პოზიციის წყარო

	
	აბსოლუტური სიმაღლე 
GNSS-ის მიხედვით

	მოითხოვება
	WGS-84-ის მიხედვით
სიმაღლე ელიფსოიდის მიმართ (HAE)
	პოზიციის წყარო

	სიჩქარე/
მიმართულების ხაზი
	სიჩქარე დედამიწის მიმართ
	მოითხოვება
	მონაცვლეობით, სიჩქარეები ჩრდილოეთ-სამხრეთის და აღმოსავლეთ-დასავლეთის მიმართულებით
	პოზიციის წყარო

	
	ფრენის ტრაექტორიის პროექცია დედამიწაზე
	მოითხოვება
	
	პოზიციის წყარო

	
	ვერტიკალური სიჩქარე
	მოითხოვება
	
	პოზიციის წყარო

	
	სიჩქარის განსაზღვრის სიზუსტე
	ოფციონალური
	იხ. ცხრილი ქვემოთ
	პოზიციის წყარო

	შესაძლებლობები და სტატუსი
	ვერსია
	მოითხოვება
	თავსებადობის გასაადვილებლად
	კონფიგურაცია

	
	დიზაინის საიმედოობა
	ოფციონალური
	იხ. ცხრილი ქვემოთ
	კონფიგურაცია

	
	ჰორიზონტალური პოზიციის სიზუსტე
	მოითხოვება
	95%-იანი სანდოობა
 იხ. ცხრილი ქვემოთ
	პოზიციის წყარო

	
	ვერტიკალური პოზიციის სიზუსტე
	მოითხოვება
	95%-იანი სანდოობა
 იხ. ცხრილი ქვემოთ
	პოზიციის წყარო

	
	ნავიგაციის საიმედოობა
	ოფციონალური
	შეკავების რადიუსი (Rc) 
იხ. ცხრილი ქვემოთ
	პოზიციის წყარო

	
	წყაროს საიმედოობის დონე
	ოფციონალური
	შეკავების რადიუსის (Rc) გადაჭარბების ალბათობა  
იხ. ცხრილი ქვემოთ
	კონფიგურაცია


3. სავალდებულო პარამეტრების ცხრილი
	მონაცემთა ტიპი
	სიდიდეები

	საჰაერო ხომალდის ტიპი
	რეზერვირებული

	
	ICAO

	
	უნიკალური იდენტიფიკატორი

	
	რეზერვირებული



	პარამეტრი
	სიდიდეები

	საჰაერო ხომალდის კატეგორია
	ინფორმაცია ემიტერის კატეგორიის შესახებ  ხელმისაწვდომი არ არის

	
	მსუბუქი, უძრავი ფრთებით (<7 031 კგ / 15 500 lb)

	
	მცირე ზომიდან მძიმემდე, უძრავი ფრთებით (≥7 031 კგ / 15 500 lb)

	
	მსუბუქი ხრახნფრთიანი საფრენი აპარატი

	
	მძიმე ხრახნფრთიანი საფრენი აპარატი

	
	პლანერი

	
	ჰაერზე მსუბუქი

	
	ზემსუბუქი

	
	დელტაპლანი

	
	პარაპლანერი

	
	პარაშუტისტი/სქაიდაივერი/ხტომა ფრთიანი კოსტუმით

	
	eVTOL/UAM

	
	უპილოტო საჰაერო ხომალდის სისტემის ექსპლუატაცია „ღია“ კატეგორიით

	
	უპილოტო საჰაერო ხომალდის სისტემის ექსპლუატაცია „სპეციფიკური“ კატეგორიით

	
	უპილოტო საჰაერო ხომალდის სისტემის ექსპლუატაცია „სერტიფიცირებული“ კატეგორიით

	
	საჰაერო ხომალდის მოდელი

	
	რეზერვირებული



	პარამეტრი
	ჰორიზონტალური სიზუსტის 95%-იანი ზღვარი

	
	EPU ≥ 926 მ (0.5 მილი)

	
	EPU < 926 მ (0.5 მილი)

	
	EPU < 555.6 მ (0.3 საზღვაო მილი)

	
	EPU < 185.2 მ (0.1 საზღვაო მილი)

	
	EPU < 92.6 მ (0.05 საზღვაო მილი)

	
	EPU < 30 მ

	
	EPU < 10 მ

	
	EPU < 3 მ



	მონაცემთა ტიპი
	გეომეტრიული სიმაღლის 95%-იანი სიზუსტე

	ვერტიკალური პოზიციის სიზუსტე
	უცნობია ან > 50 მ

	
	≤ 150 მ

	
	≤ 45 მ

	
	≤ 15 მ


4. ოფციონალური პარამეტრების ცხრილი
	პარამეტრი
	სიდიდე

	ავარიული ვითარების სტატუსი
	ავარიული ვითარება არ არის

	
	საერთო ავარიული ვითარება

	
	სიცოცხლის გადარჩენის/საგანგებო სამედიცინო ვითარება

	
	მინიმალური საწვავი (ენერგია)

	
	რადიოკავშირის დაკარგვა

	
	უკანონო ჩარევა

	
	ჩამოგდებული საჰაერო ხომალდი

	
	რეზერვირებულია




	პარამეტრი
	ჰორიზონტალურ სიბრტყეში ხარისხის მაჩვენებელი (HFOMr) 
სიჩქარის სიდიდეებისთვის 

	სიჩქარის სიზუსტე
	უცნობია ან > 10 მ/წ

	
	< 10 მ/წ

	
	< 3 მ/წ

	
	< 1 მ/წ



	პარამეტრი
	პროგრამული უზრუნველყოფის და აპარატურის დიზაინის საიმედოობის დონე 

	დიზაინის საიმედოობა
	არ არის

	
	D

	
	C

	
	B



	პარამეტრი
	შეკავების რადიუსი (Rc)


	ნავიგაციის მთლიანობა
	≥ 20 საზღვაო მილი 

	
	< 20 საზღვაო მილი

	
	< 8 საზღვაო მილი

	
	< 4 საზღვაო მილი

	
	< 2 საზღვაო მილი

	
	< 1  საზღვაო მილი

	
	< 0.6 საზღვაო მილი

	
	< 0.2 საზღვაო მილი

	
	< 0.1 საზღვაო მილი

	
	< 75 მ

	
	< 25 მ

	
	< 7.5 მ



	პარამეტრი
	შეკავების რადიუსის (Rc) გადაჭარბების ალბათობა  
 

	წყაროს საიმედოობის დონე
	უცნობია ან > 1E-3 / FH

	
	≤ 1E-3 / FH

	
	≤ 1E-5 / FH

	
	≤ 1E-7 / FH



5. გადაცემის სიჩქარე
ადგილმდებარეობისა და სიჩქარის/მიმართულების ხაზის პარამეტრები უნდა გადაიცემოდეს მინიმუმ 1 ჰც-ის სიხშირით.
სხვა პარამეტრების გადაცემის სიხშირე შეიძლება იყოს 1 ჰც-ზე ნაკლები, მაგრამ არანაკლებ 0,1 ჰც-სა.
6. შეცდომის კონტროლი
[bookmark: _GoBack]გადაცემის ერთ დონეზე უნდა გამოიყენებოდეს, სულ მცირე, შეცდომის გამოვლენის ციფრული მეთოდი (მაგ., სიჭარბის ციკლური შემოწმება (CRC)). შეცდომის კონტროლის რომელიმე კონკრეტული მეთოდის გამოყენება არ მოითხოვება.
7. უშიშროება
პარამეტრების გაცვლა-გამოცვლისას უზრუნველყოფილი უნდა იყოს უშიშროებისა და კონფიდენციალურობის დაცვა.
8. ადგილმდებარეობის განსაზღვრის წყარო
ჰორიზონტალური და ვერტიკალური პოზიციის და სიჩქარის/მიმართულების ხაზის პარამეტრები პირველ რიგში უნდა  ეფუძნებოდეს GNSS-ის მონაცემებს.


